Parametry falownikéw serii BD600 zostaty podzielone na szesnascie grup, FOO~F15.
Do kazdej grupy przypisane zostaty kody funkcji. Dla przyktadu, ,F05.08” oznacza 6smy
kod funkcji z grupy FO5.

Dla wygody programowania poprzez panel operatorski, dostep do odpowiednich
nastaw jest zapewniony poprzez tréjpoziomowe menu. Na pierwszym poziomie
dokonuje sie wyboru odpowiedniej grupy funkcji, na drugim poziomie wybiera sie kod
funkcji nalezacej do wybranej wczes$niej grupy, po czym na trzecim poziomie wybrany
zostaje jeden z kilku dostepnych parametrow.

Kody wszystkich funkcji i parametréw zestawiono w ponizszej tabeli. Pierwsze cztery
kolumny tabeli przedstawiaja odpowiednio: kod funkcji, nazwe parametru, zakres wartosci
parametréow wraz z ich opisem oraz warto$¢ nastaw fabrycznych. W piatej kolumnie okreslono
typ danego parametru pod wzgledem mozliwosci jego modyfikacji. Przyjeto nastepujace
oznaczenia:

e ,1” - warto$¢ parametru mozna ustawia¢ zaréwno gdy falownik pracuje jak i gdy zostat
zatrzymany,

o 2" —warto$¢ parametru moze zosta¢ zmieniona tylko po zatrzymaniu falownika,
e ,3” - warto$¢ parametru nie moze zosta¢ zmieniona, a jedynie odczytana.

Parametry przyjmuja swoje warto$ci fabryczne po wybraniu opcji przywracania ustawien
fabrycznych.

Falownik pozwala na ochrone jego nastaw poprzez ustawienie hasta. Po wpisaniu hasta
(przez zmiane wartos$ci parametru F07.00 na rézng od 0) i naci$nieciu PRGM/ESC, falownik
przejdzie w tryb autoryzacji uzytkownika, wyswietlajgc na ekranie ,0.0.0.0.0.”. Operator musi
poda¢ odpowiednie hasto, a w przeciwnym razie nie uzyska dostepu do modyfikacji nastaw
falownika. Ustawienie parametru F07.00 kasuje hasto.

Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
Grupa F0O: Parametry standardowe
0: regulacja wektorowa bez generatora
- . impulséw (SVC)
F00.00 | Tryb regulacji predkosci 1: regulacja wektorowa z generatorem 0 2
impulséw (FVC)
2: regulacja V/F
0: klawiatura
F00.01 | Wybor Zrodia polecen 1: terminal 0 1
2: RS 485
F00.02 | Zrédlo polecenia startu 0: karta Modbus 0 1
F00.03 | Maks. czest. wyjscia 50.00Hz~600.00HzZ 50.00Hz 2
F00.04 | Gorna granica czest. pracy | F00.05~F00.03 50.00Hz 1
F00.05 | Dolna granica czest. pracy 0.00Hz~F00.04 0.00Hz 1




czestotliwosci

: wejScie Al3
: wejScie impulsowe (HDI)

Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
0: klawiatura bez zapamietania przy utracie
zasilania
1: klawiatura z zapamietaniem
2: wejscie All
3: wejscie Al2
F00.06 | Wybor zrodta czest. A 4: wejscie Al3 0 2
5: wejscie impulsowe (HDI)
6: praca wielopredkosciowa
7: sterownik PLC
8: regulator PID
9: RS485
10: potencjometr
F00.07 | Wybor Zrodta czest. B jw. 0 2
Fo0.0g | Wartos¢ odniesienia 0: czestotliwo$¢ maksymalna 0 1
czest. B 1: czestotliwo$¢ A
0:czestotliwos¢ A
1:czestotliwos¢ B
4 g S 2: przetaczanie miedzy AiB
F00.09 Wybér operacji na zrédtach 3 A+B y 0 1
czestotliwosci :
4: A-B
5: MAX(A, B)
6: MIN(A,B)
Zakres czestotliwosci
£00.10 zadawanej z klawiatury 0.00Hz~F00.03 >0.00Hz 1
Foo.11 | Rozdzielczosc 1 1:0.1Hz 2 2
czestotliwos$ci odniesienia 2:0.01Hz
F00.12 | Czas przyspieszania 1 0.00s~6500.00s oﬁarfjgle?u 1
F00.13 | Czas zwalniania 1 0.00s~6500.00s o%larlr(:;g:ju 1
0: 1s
F00.14 | Jednostkaczasu 0t R 1 2
przyspieszania/zwalniania e
2:0.01s
Podstawa czasu 0: F00.03(czestotliwo$¢ maksymalna)
F00.15 ; ; i 1: czestotliwo$¢ zadana 0 2
przyspieszania/zwalniania F €28
2:100Hz
F00.16 | Kierunek obrotow 0: zgodny z wejsciem falownika 0 1
1: odwrotny do wej$cia falownika
F00.17 | Czestotliwo$¢ nosnej 0.5kHz~16.0kHz o%iarlrifg:ju 1
F00.18 Zmllan.a czestotliwosci 0: Nie 1 1
nosnej wraz z temperatura | 1: Tak
0: F00.04
. o _ 1: wejscie All
F00.19 Zrédto gornej granicy 2: wejscie AI2 0 2
3
4
5

: RS485




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
Offset gornej granicy
F00.20 czqstoﬁiwoéc? 0.00Hz~F00.03(czestotliwos¢ maksymalna) | 00.00Hz 1
Podstawa czestotliwosci dla o
F00.21 | zmian GORA/DOL podczas | 0: czestotliwos¢ pracy 0 2
pracy 1: czestotliwos¢ zadana
Cyfra jednosci: powigzanie z klawiatura
Cyfra dziesiatek: powiazanie z terminalem
Cyfra setek: powigzanie z komunikacjg
Cyfra tysiecy: powigzanie z praca
automatyczng
_ o 0: brak powigzania
Powiazanie zrodet 1: czest. zadana z klawiatury
F00.22 | rozkazéw ze Zroédtami 2: wejécie All 0000 1
czestotliwosci 3: wejscie Al2
4: wejscie Al3
5: wejscie impulsowe (HDI)
6: praca wielopredkos$ciowa
7: sterownik PLC
8: regulator PID
9: RS485
Mnoznik zrédta czest. B 0
F00.23 pray superpozycji 0%~150% 100% 1
Offset Zrédla czest. B przy
F00.25 superpozycji 0.00Hz~F00.03 (czestotliwo$¢é maksymalna) | 00.00Hz 1
F00.26 Zapamiqtywanie ustawiefl Z | 0: brak zapamietywania 0 1
klawiatury po zatrzymaniu | 1. zapamietywanie
F00.27 | Wybér modelu silnika L: typ G (staly moment obcigzenia) Zaleznie 3
2: typ P (zmienny moment obcigzenia) od modelu
o o 0: brak przywrdcenia
F00.28 Przywrocc’ame wartoscl 1: przywrocenie nastaw fabrycznych z 0 2
parametrow wytaczeniem parametréw silnika
2: wyczyszczenie pliku btedédw
F00.29 | Zarezerwowane -
F00.30 | Zarezerwowane




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
Grupa FO1: Parametry START-STOP
0: start bezposredni
F01.00 | Tryb startu 1: restart ze $ledzeniem predkosci 0 1
obrotowej (tylko dla regulacji V/F)
2: start z pobudzeniem poprzedzajgcym
F01.01 | Czestotliwo$¢ poczatkowa 0.00Hz~10.00Hz 0.00Hz 1
Czas podtrzymania
F01.02 czestotliwosci poczatkowej | 0-05~100.0s 0.0s 2
Poczatkowy prad hamujacy
F01.03 | DC/prad pobudzenia 0%~100% 0% 2
poprzedzajacego
Czas hamowania
poczatkowego/czas
F01.04 pobudzenia 0.0s~100.0s 0.0s 2
poprzedzajacego
Tryb przyspieszania i 0: liniowy
F01.05 zwalniania 1: zgodnie z S-krzywa A 0 2
2: zgodnie z S-krzywa B
Czas segmentu o
F01.06 poczatkowego S-krzywej 0.0%~(100.0%-F01.07) 30.0% 2
Czas segmentu koncowego
FOLO7 | S krzywej 0.0%~(100.0%-F01.06) 30.0% 2
F01.08 | Tryb zatrzymywania 0: zwalnianie do zatrzymania 0 1
1: zatrzymanie swobodne
Prég czestotliwosci dla
F01.09 hamowania DC 0.00Hz~F00.03(czestotliwo$¢ maksymalna) 0.00Hz 1
Czas oczekiwania
F01.10 hamowania DC 0.0s~100.0s 0.0s 1
F01.11 | Prad hamowania DC 0%~100% 0% 1
F01.12 | Czas hamowania DC 0.0s~100.0s 0.0s 1
Tryb $ledzenia predkosci 0: start od czestotliwosci w stanie stopu
FO1.13 obrotowej 1: start od zerowej czestotliwosci 0 2
2: start od maksymalnej czestotliwosci
Szybko$¢ $ledzenia
FO1.14 predkosci obrotowej 1~100 20 1
F01.15 | Stopien uzycia hamulca 0%~100% 100% 1




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
Grupa F02: Parametry silnika 1
0: silnik asynchroniczny o statej
F02.00 | Wybér typu silnika czestotliwosci 0 2
1: silnik asynchroniczny o zmiennej
czestotliwosci
F02.01 Moc znamionowa silnika Zaleznie ?
' asynchronicznego 1 0.1kW~1000.0kW od modelu
F02.02 Czestotliwos¢ znamionowa o Zaleznie 2
. silnika asynchronicznego 1 0.01Hz~F00.03(czestotliwos¢ maksymalna) | o4 modelu
Predko$¢ znamionowa Zaleznie
F02.03 | ilnika asynchronicznego 1 | 1rPm~65535rpm od modelu | 2
Napiecie znamionowe Zaleznie
£02.04 silnika asynchronicznego 1 | 1V~2000V od modelu 2
_ o 0.01A~655.35A dla falownikéw o mocy o
F02.05 Prad znamionowy silnika mniejszej lub réwnej 55kW Zaleznie 2
asynchronicznego 1 0.1A~6553.5A dla falownikéw o mocy od modelu
powyzej 55kW
_ _ o 0.001Q2~65.535( dla falownikéw o mocy o
F02.06 Rezystanq_a stojana silnika mniejszej lub réwnej 55kW Zaleznie 5
asynchronicznego 1 0.00010~6.5535Q dla falownikéw o mocy | ©d modelu
powyzej 55kW
0.001Q~65.535( dla falownikéw o mocy
F02.07 Rezystancj_a wirnika silnika mniejszej lub réwnej 55kW Zaleznie 2
asynchronicznego 1 0.00010~6.5535Q dla falownikéw o mocy | ©d modelu
powyzej 55kW
Reaktancja indukcyjnosci 0.01lmH~655.35mH dla falownikéw o mocy o
F02.08 | rozproszenia silnika mniejszej lub rownej 55kW Zaleznie 2
asynchronicznego 1 0.001mH~65.535mH dla falownikéw o od modelu
mocy powyzej 55kW
Reaktancja indukcyjnosci 0.1mH~6553.5mH dla falownikéw o mocy o
F02.09 | wzajemnej silnika mniejszej lub rownej 5S5kW Zaleznie 2
asynchronicznego 1 0.01mH~655.35mH dla falownikéw o mocy | ©d modelu
powyzej 55kW
Natezenie pradu silnika 0.01A~F02.05dla falownikéw o mocy o
F02.10 | asynchronicznego 1 przy mniejszej lub rownej 55kW Zaleznie 2
braku obcigzenia 0.1A~F02.05 dla falownikéw o mocy od modelu
powyzej 55kW
F02.27 | Typ enkodera 0: enkoder ABZ 0 2
1: enkoder UVW
F02.28 | Wybor karty PG 0: QEP1 0 2
Liczba impulséw enkodera
F02.29 na peten obroét 1~65535 2500 2
F02.30 Kierunek fazy AB enkodera | 0. do przodu 0 2
ABZ 1: do tytu
F02.31 | Kat mocowania enkodera 0.0°~359.9° 0.0° 2
Kierunek fazy UVW 0: do przodu
F02.32 enkodera UVW 0 2

1:do tytu




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
Offset katowy enkodera o
F02.33 UVW 0.0°~359.9° 0.0 2
F02.36 Czas detekcji uszkodzenia 0.0s: brak detekeji 0.0s 2
przewodu enkodera 0.1s~10.0s
Autodostrajanie 0: brak autodostrajania
F02.37 parametréw silnika 1: statyczne autodostrajanie 0 2
2: pelne autodostrajanie
Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
Grupa F03: Parametry regulacji wektorowej
Proporcjonalne
F03.00 | wzmocnienie 1 petli 1~100 30 1
predkosciowej
Czas catkowania 1 petli
F03.01 predkosciowej 0.01s~10.0s 0.50s 1
Dolna czestotliwo$¢
F03.02 przelaczenia 0.00Hz~F03.05 5.00Hz 1
Proporcjonalne
F03.03 | wzmocnienie 2 petli 1~100 20 1
predkosciowej
Czas catkowania 2 petli
F03.04 predkosciowe] 0.01s~10.00s 1.00s 1
Gorna czestotliwos$¢
F03.05 przelaczenia F03.02~F00.03(czestotliwos¢ maksymalna) | 10.00Hz 1
Wzmocnienie Slizgowe o
F03.06 regulacji wektorowej 50%~200% 100% 1
Stata czasowa filtru
F03.07 | wyjsciowego petli 0.000s~0.100s 0.000s 1
predkosciowej
Wzmocnienie regulacji
F03.08 nadmiernego pobudzenia 0~200 64 1
0: F0310
1: wejscie All
Zrédto gérnej granicy 2: we]:éc%e Al2
F03.09 | momentu w trybie regulacji | 3 wejscie AI?’ 0 1
predkosci 4: wejscie impulsowe (HDI)
5: RS485
6: MIN(AI1,Al2)
7: MAX(AI1,AI2)




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
Cyfrowa gérna granica
F03.10 | momentu w trybie regulacji | ¢.094~200.0% 150.0% 1
predkosci
Proporcjonalne
F03.13 | wzmocnienie regulacji 0~60000 2000 1
pobudzenia
Wzmocnienie catkowania
F03.14 regulacji pobudzenia 0~60000 1300 1
Proporcjonalne
F03.15 | wzmocnienie regulacji 0~60000 2000 1
momentu
Wzmocnienie catkowania
K03.16 regulacji momentu 0~60000 1300 1
Fo3.17 | Catkowanie wpetli 0: wytaczone 0 1
sprzezenia predkoSciowego | 1. wigczone
Wzmocnienie
F03.21 | automatycznego ostabiania | 1004,~500% 100% 1
pola
Wielokrotno$¢ catkowania
F03.22 ostabiania pola 2~10 2 1
F03.23 | Wybér trybu regulacji 0: regulacja predkosci 0 2
1: regulacja momentu
0: F03.26
1: wejscie Al1
o o 2: wejscie Al2
F03.24 Wybor ;rod{a wartosci 3: wejécie AI3 0 5
zadanej momentu 4: wej$cie impulsowe (HDI)
5: RS485
6: MIN(AI1,AI2)
7: MAX(AI1,AI2)
Wartos¢ zadana momentu z
F03.26 Klawiatury -200.0%~200.0% 150.0% 1
Goérna granica
czestotliwosci ruchu do
F03.28 przodu w trybie regulacji 0.00Hz~F00.03(czestotliwos¢ maksymalna) | S50.00Hz 1
momentu
Goérna granica
F03.29 | czestotliwosci ruchu do tytu | 0,00Hz~F00.03(czestotliwosé maksymalna) | 50.00Hz 1
w trybie regulacji momentu
Czas przyspieszania przy
F03.30 regulacji momentu 0.00s~650.00s 0.00s 1
F03.31 Czas zwalniania przy 0.005~650.005 0.00s 1

regulacji momentu




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr.
Grupa F04: Parametry regulacji V/F
0: liniowa
1: wielopunktowa
2: kwadratowa
. _ o 3: krzywa V/F z pelng separacja
F04.00 | Wybor krzywej V/F silnikal | 4. krzywa V/F z potowiczng separacja 0
5: 1.2 kwadratowa
6: 1.4 kwadratowa
7: 1.6 kwadratowa
8: 1.8 kwadratowa
F04.01 | WZmocnienie momentu 0.0%: wzmocnienie automatyczne Zaleznie
silnika 1 0.1%~30.0% od modelu
Czestotliwo$¢ odciecia
F04.02 | wzmocnienia momentu 0.00Hz~F00.03(czestotliwos¢ maksymalna) | S50.00Hz
silnika 1
Czestotliwos$¢ punktu 1
F04.03 | charakterystyki V/F 0.00Hz~F04.05 0.00Hz
silnikal
Napiecie punktu 1
F04.04 | charakterystyki V/F 0.0%~100.0% 0.0%
silnikal
Czestotliwo$¢ punktu 2
F04.05 | charakterystyki V/F F04.03~F04.07 0.00Hz
silnikal
Napiecie punktu 2
F04.06 | charakterystyki V/F 0.0%~100.0% 0.0%
silnikal
Czestotliwos$¢ punktu 3
F04.07 | charakterystyki V/F F04.05~F02.02(czest. znamionowa silnika) 0.00Hz
silnikal
Napiecie punktu 3
F04.08 | charakterystyki V/F 0.0%~100.0% 0.0%
silnikal
Wzmocnienie kompensacji
F04.09 | 1 4lizgu 0.0%~200.0% 0.0%
Wzmocnienie
F04.10 nadpobudzenia 0~200 64
Wzmocnienie ttumienia Zaleznie
F04.11 drgan 0~100 od modelu




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
0: nastawa cyfrowa (F04.14)
1: wejscie All
2: wejscie Al2
Zrédto napiecia separacji 3: wejscie A3
F04.13 V/F 4: wejscie impulsowe (HDI) 0 1
5: praca wielopredkos$ciowa
6: sterownik PLC
7: regulacja PID
8: RS§485
F04.14 | Napigcie separacji 0V~F02.04(napiecie znamionowe silnika) ov 1
F04.15 Cza_s, qarastania napigcia 0.0s~1000.0s (czas od OV do napiecia 0.0s 1
wyjsciowego znamionowego)
Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
Grupa FO5: Parametry terminali wejSciowych
F05.00 | Funkcja terminalu S1 0: brak 1 2
F05.01 | Funkcja terminalu S2 1: praca do przodu 4 2
2: praca do tytlu
F05.02 | Funkcja terminalu S3 3: tréjprzewodowe sterowanie pracg 9 2
. . 4:]0G do przodu
F05.03 | Funkcja terminalu S4 5: JOG do tytu 12 2
F05.04 | Funkcja terminalu S5 6: hamowanie swobodne 13 2
F05.05 | Funkcja terminalu S6 7: reset bigdu L 2 2
8: normalnie otwarte wejScie zewnetrznego
F05.06 | Funkcja terminalu S7 btedu 0 2
. . 9: rozkaz GORA
F05.07 | Funkcja terminalu S8 10: rozkaz DOE, 0 2
F05.08 | Funkcja terminalu S9 11: kasowanie GORA/DOL 0 2
F05.09 | Funkcja terminalu HDI 12: terminal wielopredkosciowy 1 0 2

13: terminal wielopredkos$ciowy 2
14: terminal wielopredkosSciowy 3
15: terminal wielopredko$ciowy 4
16: wstrzymanie pracy

17: wybor czasu hamowania/przyspieszanial
18: wybor czasu hamowania/przyspieszania2

19: przetaczenie miedzy zZrédtem
czestotliwosci

20: przetaczenie miedzy Zrédtem rozkazu
startu

21: zabronienie przyspieszania/zwalniania
22: wstrzymanie regulacji PID

23: reset stanu PLC

24: wstrzymanie funkcji wahnieé

25: licznik

26: reset licznika

27: licznik dtugosci

28: reset licznika dtugosci

29: zabronienie sterowania momentem




Kod

Nazwa

Zakres

Nast.fabr.

Typ

30: wejscie impulsowe (tylko dla HDI)

31: zarezerwowane

32: natychmiastowe hamowanie DC

33: normalnie zamkniete wejscie btedu
zewnetrznego

34: zabronienie zmian czestotliwosci

35: zmiana kierunku PID

36: zewnetrzny sygnat zatrzymania 1

37: przetaczenie miedzy zZrédtami rozkazow 2
38: wstrzymanie catkowania PID

39: zarezerwowane

40: zarezerwowane

41: wybor silnika 1

42: zarezerwowane

43: przetgczenie parametréw PID

44: zarezerwowane

45: zarezerwowane

46: przetagczenie miedzy regulacja predkosci a
regulacja momentu

47: stop bezpieczenstwa

48: zewnetrzny sygnat stopu 2

49: zwolnienie hamowaniem DC

50: skasowanie zarejestrowanego czasu pracy

F05.10

Polaryzacja terminali
wej$ciowych 1

0: aktywny stan wysoki

1: aktywny stan niski

Cyfra jednosci — S1

Cyfra dziesigtek - S2

Cyfra setek - S3

Cyfra tysiecy - S4

Cyfra dziesiatek tysiecy - S5

00000

F05.11

Polaryzacja terminali
wejSciowych 2

0: aktywny stan wysoki

1: aktywny stan niski

Cyfra jednosci - S6

Cyfra dziesigtek - S7

Cyfra setek - S8

Cyfra tysiecy - S9

Cyfra dziesigtek tysiecy — HDI

00000

F05.12

Czas filtracji wejs¢
cyfrowych

0.000s~1.000s

0.010s

F05.13

Tryb sterowania pracg z
poziomu terminali

0: sterowanie dwuprzewodowe 1
1: sterowanie dwuprzewodowe 2
2: sterowanie trojprzewodowe 1
3: sterowanie tréjprzewodowe 2

F05.14

Szybko$¢ zmian
czestotliwos$ci terminalem
GORA/DOL

0.001Hz/s~65.535Hz/s

1.00Hz/s

F05.15

Opdznienie S1

0.0s~3600.0s

0.0s

F05.16

OpdZnienie S2

0.0s~3600.0s

0.0s

F05.17

OpdZnienie S3

0.0s~3600.0s

0.0s




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
F05.18 | Dolna granica All 0.00V~F05.20 0.00V 1
Warto$¢ nastawy dla 0
FO519 | 4oInej granicy All -100.0%~+100.0% 0.0% 1
F05.20 | Gérna granica All F05.18~+10.00V 10.00V 1

Wartos$¢ nastawy dla 0
F05.21 gérnej granicy All -100.0%~+100.0% 100.0% 1
F05.22 | Czas filtracji All 0.00s~10.00s 0.10s 1
F05.23 | Dolna granica Al2 0.00V~F05.25 0.00v 1
Warto$¢ nastawy dla 0
F05.24 dolnej granicy Al2 -100.0%~+100.0% 0.0% 1
F05.25 | Gérna granica Al2 F05.23~+10.00V 10.00V 1
Warto$¢ nastawy dla 0
F05.26 gérnej granicy A2 -100.0%~+100.0% 100.0% 1
F05.27 | Czas filtracji A2 0.00s~10.00s 0.10s 1
F05.28 | Dolna granica Al3 0.00V~F05.30 0.00V 1
Wartos$¢ nastawy dla 0
F05.29 dolnej granicy Al3 -100.0%~+100.0% 0.0% 1
F05.30 | Gérna granica A3 F05.28~+10.00V 10.00V 1
Warto$¢ nastawy dla 0
F05.31 gérnej granicy Al3 -100.0%~+100.0% 100.0% 1
F05.32 | Czas filtracji AI3 0.00s~10.00s 0.10s 1
F05.33 | Dolna granica HDI 0.00kHz~F05.35 0.00kHz 1
Warto$¢ nastawy dla 0
F0534 | 4oInej granicy HDI -100.0%~+100.0% 0.0% 1
F05.35 | Gorna granica HDI F05.33~+100.00kHz 50.00kHz | 1
Wartos$¢ nastawy dla 0
F05.36 g(’)rnej granicy HDI -100.0%~+100.0% 100.0% 1
F05.37 | Czas filtracji HDI 0.00s~10.00s 0.10s 1
Cyfra jednosci: krzywa dla Al1l
Cyfra dziesiatek: krzywa dla AI2
. _ Cyfra setek: krzywa dla AI3
Fo5.3g | Wyborkrzywej 1: krzywa 1(2 punkty, F05.18~F05.21) H.321 1
przetwarzania wejsc Al 2: krzywa 2(2 punkty, F05.23~F05.26)
3: krzywa 3(2 punkty, F05.28~F05.31)
4: krzywa 4(4 punkty, F05.40~F05.47)
5: krzywa 5(4 punkty, F05.48~F05.55)
B Cyfra jednosci — ustawienia dla Al1l
Warto$¢ nastawy dla Cyfra dziesigtek - ustawienia dla Al2
F05.39 | warto$ci Al ponizej dolnej | cyfra setek - ustawienia dla A3 H.000 1
granicy 0: odpowiednia wartos¢ minimalna
1: 0.0%
F05.40 | Dolna granica krzywej 4 -10.00V~F05.42 0.00V 1




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ

Warto$¢ nastawy dla 0

F05.41 dolnej granicy krzywej 4 -100.0%~+100.0% 0.0% 1
Punkt przegiecia 1

F05.42 krzywerz)j A FO5.40~F05.44 3.00V | 1
Warto$¢ punktu 0

F05.43 przegiecia 1 krzywej 4 -100.0%~+100.0% 30.0% 1
Punkt przegiecia 2

F05.44 krzng’j 5 B FO5.42~F05.46 6.00V 1
Warto$¢ punktu 0

F05.45 przegiecia 2 krzywej 4 -100.0%~+100.0% 60.0% 1

F05.46 | Gorna granica krzywej 4 F05.44~+10.00V 10.00V 1
Warto$¢ nastawy dla o

F05.47 gornej granicy krzywej 4 | ~100.0%~+100.0% 100.0% 1

F05.48 | Dolna granica krzywej 5 -10.00V~F05.50 0.00V 1
Wartos¢ nastawy dla 0

F05.49 dolnej granicy krzywej 5 -100.0%~+100.0% 0.0% 1
Punkt przegiegcia 1

F05.50 krzngj . FO5.48~F05.52 3.00V | 1
Wartos$¢ punktu 0

F05.51 przegiecia 1 krzywej 5 -100.0%~+100.0% 30.0% 1
Punkt przegiecia 2

F05.52 krzwaj 5 8 F05.50~F05.54 6.00V 1
Wartos$¢ punktu 0

F05.53 przegiecia 2 krzywej 5 -100.0%~+100.0% 60.0% 1

F05.54 | Gorna granica krzywej 5 F05.52~+10.00V 10.00V 1
Warto$¢ nastawy dla 0

F05.55 gornej granicy krzywej 5 | ~100.0%~+100.0% 100.0% 1
Wartos¢ nastawy Al1l dla

F05.64 | 1 ogu detekdji -100.0%~+100.0% 0.0% 1

F05.65 | Prég detekcji All 0.0%~100.0% 0.5% 1
Wartos$¢ nastawy Al2 dla 0

F05.66 | 1 oeu detekeji -100.0%~+100.0% 0.0% 1

F05.67 | Prog detekcji Al2 0.0%~100.0% 0.5% 1
Wartos$¢ nastawy Al3 dla

FO568 | 1 ogu detekeji -100.0%~+100.0% 0.0% 1

F05.69 | Prog detekcji AI3 0.0%~100.0% 0.5% 1




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
Grupa F06: Parametry terminali wyjSciowych
F06.00 | Tryb terminalu HDO 0: wyjscie impulsowe (HDOP) 0 1
1: Zrédto sygnatu kluczujacego (HDOR)
F06.01 | Funkcja wyjscia HDOR 0: brak 0 1
Funkcja wyjécia 1: osiagnigcie czestotliwos$ci zadanej
L 2: detekcja FDT1
F06.02 | przekaznikowego TA 2 1
N 3: sygnat btedu (stop)
(TA*TB*TC) - L oo
4: ostrzezenie przed przecigZeniem silnika
Funkcja wyjscia 5: ostrzezenie przed przecigzeniem falownika
F06.03 | przekaznikowego RA 6: praca z zerowg predkoscia 0 1
(RA*RB*RC) 7: praca z zerowg predkoscia 2
F06.04 | Funkcja wyjécia MO1 g: osiggniecie goérnej granicy czestotliwosci 1 1

: osiggniecie dolnej granicy czestotliwosci
(brak sygnatu wyjSciowego po zatrzymaniu)
10: licznik osiaggnat zadang warto$¢ (koniec
zliczania)

11: licznik osiagnat okres§long warto$c¢ (dalsze
zliczanie do osiggniecia warto$ci zadanej)
12: osiggnieto zadang odlegtos¢

13: zakonczony cykl PLC

14: osiggnieto limit acznego czasu pracy
15: ograniczanie czestotliwosci

16: ograniczanie momentu

17: gotowos¢ do pracy

18: falownik pracuje

19: AI1>AI2

20: za niskie napiecie

22: zarezerwowane

23: zarezerwowane

24: osiagniecie limitu tacznego czasu trwania
stanu wigczonego

25: detekcja FDT2

26: osiagniecie czestotliwosci 1

27: osiagniecie czestotliwosci 2

28: osiggniecie natezenia 1

29: osiaggniecie natezenia 2

30: zakoniczenie funkcji czasomierza

31: przekroczenie zakresu All

32: obcigzenie zbiega do 0

33: praca wsteczna

34: zerowy prad

35: osiggniecie progu temperatury

36: przekroczenie zakresu pradu
wyjSciowego

37: osiaggniecie dolnej granicy czestotliwosci
(obecnos¢ sygnatu wyjsciowego po
zatrzymaniu)

38: wyjscie alarmowe (falownik pracuje)
39: przegrzanie silnika

40: osiaggniecie zadanego czasu pracy




Kod

Nazwa

Zakres

Nast.fabr.

Typ

F06.06

Polaryzacja terminali
wyj$ciowych

0: aktywny stan wysoKki
1: aktywny stan niski
Cyfra jednosci - HDO
Cyfra dziesigtek - TA
Cyfra setek - RA

Cyfra tysiecy - MO1

0000

F06.12

Funkcja wyj$cia HDOP

F06.13

Funkcja wyjscia AO1

F06.14

Funkcja wyjscia AO2

: czestotliwo$¢ zadana

: czestotliwo$¢ pracy

: natezenie wyjSciowe

: napiecie wyjSciowe

: predko$¢ wyjsciowe

: moment wyjSciowy

: moc wyj$ciowa

: wejscie impulsowe (100% odpowiada
100kHz)

8: All

9: Al2

10: AI3

11: odlegtos¢

12: wartos¢ licznika

13: komunikacja RS485

14: natezenie wyjsciowe (100% odpowiada
10004A)

15: napiecie wyj$ciowe (100% odpowiada
1000V)

16: zarezerwowane

NO UL WN - O

F06.15

Offset AO1

-100.0%~+100.0%

0.0%

F06.16

Wzmocnienie AO1

-10.0~+10.0

1.00

F06.17

Offset AO2

-100.0%~+100.0%

0.0%

F06.18

Wzmocnienie AO2

-10.0~+10.0

1.00

F06.19

Czas filtracji AO1

0.00s~10.00s

0.00s

F06.20

Czas filtracji AO2

0.00s~10.00s

0.00s

F06.21

Czas filtracji HDO

0.00s~10.00s

0.00s

[ = N S S N

F06.22

Maksymalna czestotliwo$¢
wyj$cia HDO

0.01kHz~100.00kHz

50.00kHz




Kod

Nazwa

Zakres

Nast.fabr.

Typ

Grupa F07: Klawiatura i wyswietlacz

F07.00

Hasto

0~65535

F07.02

Aktywnos¢ przycisku
STOP/RST

0: przycisk aktywny tylko w trybie sterowania
z klawiatury
1: przycisk aktywny w kazdym trybie pracy

F07.03

Wyswietlanie parametrow
pracy 1

0000-FFFF

BitO:
Bit1:
Bit2:
Bit3:
Bit4:
Bit5:
Bit6:
Bit7:
Bit8:
Bit9:

czestotliwos¢ pracy 1 [Hz]
czestotliwo$¢ zadana [Hz]

prad wyjsciowy [A]

napiecie wyjsciowe [V]

predkos$¢ obcigzenia

moc wyj$ciowa [kW]

moment wyj$ciowy [%]

napiecie szyny DC [V]

warto$¢ zadana regulatora PID
warto$c¢ sprzezenia zwrotnego PID

Bit10: stan terminala wej$ciowego
Bit11: stan terminala wyj$ciowego
Bit12: napiecie Al1 [V]
Bit13: napiecie AI2 [V]
Bit14: napiecie Al3 [V]
Bit15: warto$¢ licznika

H.008F

F07.04

Wys$wietlanie parametrow
pracy 2

0000-FFFF

BitO:
Bit1:
Bit2:
Bit3:
Bit4:
Bit5:
Bit6:
Bit7:
Bit8:
Bit9:

odlegtos¢

faza PLC

zadana czestotliwo$¢ impulséw [kHz]
czestotliwos¢ pracy 2 [Hz]

pozostaly czas pracy

napiecie Al1 przed korekcja [V]
napiecie AlI2 przed korekcja [V]
napiecie AI3 przed korekcja [V]
predkos¢ liniowa

czas od wiaczenia falownika [godz.]

Bit10: czas od uruchomienia falownika [min]
Bit11: zadana czestotliwos$¢ impulséw [Hz]
Bit12: warto$¢ zadana RS485

Bit13: sprzezenie zwrotne enkodera [Hz]
Bit14: czestotliwos$¢ A [Hz]

Bit15: czestotliwo$¢ B [Hz]

H.0000




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
0000-FFFF
Bit0: czestotliwo$¢ zadana [Hz]
Bit1: napiecie szyny DC [V]
Bit2: stan terminala wej$ciowego
Bit3: stan terminala wyj$ciowego
Bit4: nastawy PID
Bit5: napiecie Al1 [V]
Wyswietlanie parametréw B?t6: nap?ec%e Al2 [V]
F07.05 w stanie zatrzymania Bit7: napiecie Al3 [V] H.0063 1
Bit8: wartos¢ licznika
Bit9: odlegtos¢
Bit10: faza PLC
Bit11: predko$¢ obcigzenia
Bit12: zadana czestotliwo$¢ impulsow
Bit13: sprzezenie zwrotne enkodera [Hz]
Bit14: czestotliwo$¢ A [Hz]
Bit15: czestotliwo$¢ B [Hz]
Mnoznik wyswietlanej
£07.06 predkosci obcigzenia 0.0001~6.5000 1.0000 1
Temperatura radiatora
K07.07 mostka prostowniczego 0.0°C~100.0°C i 3
Temperatura radiatora
F07.08 | 1odutu inwertera 0.0°C~100.0°C ) 3
F07.09 | Wersja oprogramowania - - 3
F07.10 | kaczny czas pracy 0h~65535h - 3
F07.11 | Numer produktu - - 3
_ - 0: 0 cyfr
Fo7.12 | Liczba cyfr czescl 1:1 cyfra 1 1
dziesietnej wysSwietlacza 2: 2 cyfry
3: 3 cyfry
F07.13 | taczny czas od wiaczenia | gh~65535h - 3
F07.14 | Laczne zuzycie energii 0~65535 kWh - 3




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
Grupa F08: Funkcja pomocnicze
F08.00 | Czas przyspieszania 2 0.0s~6500.0s o%iarlrifgle(leu 1
F08.01 | Czas zwalniania 2 0.05~6500.0s Oéarlrfjgzu 1
F08.02 | Czas przyspieszania 3 0.0s~6500.0s oflarlr(:;gle(leu 1
F08.03 | Czas zwalniania 3 0.05~6500.0s Oialfggle?u 1
F08.04 | Czas przyspieszania 4 0.0s~6500.0s o%larlr()ecz)(rilclju 1
F08.05 | Czas zwalniania 4 0.0s~6500.0s oflarlr?(fgle?u 1
Czestotliwo$¢ pracy biegu
F08.06 prébnego 0.00Hz~F00.03(czestotliwo$¢ maksymalna) 2.00Hz 1
Czas przyspieszania biegu
F08.07 probnego 0.0s~6500.0s 20.0s 1
Czas zwalniania biegu
F08.08 prébnego 0.0s~6500.0s 20.0s 1
F08.09 | Prog czestotliwosci 1 0.00Hz~F00.03(czestotliwo$¢ maksymalna) 0.00Hz 1
F08.10 | Prog czestotliwosci 2 0.00Hz~F00.03(czestotliwo$¢ maksymalna) 0.00Hz 1
F08.11 | Tolerancja wokot progdw | 9.00Hz~F00.03(czestotliwo$é maksymalna) 0.00Hz 1
Czas pomiedzy zmiang
F08.12 | | ierunku obrotu 0.0s~3000.0s 0.0 1
F08.13 | Zezwolenie naruch 0: ruch wsteczny dozwolony 0 1
wsteczny 1: ruch wsteczny zablokowany
Tryb pracy przy 0: pracaz czestotliwoscig rowna dolnej
F08.14 | czestotliwo$ci ponizej granicy _ 0 1
dolnej granicy 1: zatrzymanie
2: praca z zerowg predkoscia
Prég tacznego czasu od
F08.15 wiaczenia 0h~65000h Oh 1
F08.16 | Progtacznego czasu pracy | gh~65000h Oh 1
F08.17 | Bezpieczny start 0: nie 0 1
1: tak
F08.18 | Rownowazenie obcigzenia | ). 00Hz~10.00Hz 0.00Hz 1
F08.19 | Wybér silnika 0: silnik 1 0 2
1: silnik 2
Prég czestotliwosci 1
F08.20 (FDT1) 0.00Hz~F00.03(czestotliwos¢ maksymalna) 50.00Hz 1
F08.21 | Histereza progu 1 5.0% 1

0.0%~100.0%(wartosci F08.20)




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ

Prég czestotliwosci 2

F08.22 (FDgI‘Z) 0.00Hz~F00.03(czestotliwo$¢ maksymalna) 50.00Hz 1

F08.23 | Histereza progu 2 0.0%~100% (wartosci F08.22) 5.0% 1
Zakres detekcji wokot

F08.24 | estotliwosci zadanej 0.0%~100%(warto$ci F00.03) 0.0% 1
Aktywnos$¢ progow _

F08.25 | czestotliwosci w czasie 0: nieaktywne 0 1
przyspieszania/zwalniania | 1: aktywne
Czestotliwos¢ przetaczenia
pomiedzy czasem .

F08.28 przyspieszania 1 a czasem | 0-00Hz~F00.03(czgstotliwos¢ maksymalna) 0.00Hz 1
przyspieszania 2
Czestotliwo$¢ przetgczania
pomiedzy czasem

F08.29 |  Iniania 1 a czasem 0.00Hz~F00.03(czestotliwo$¢ maksymalna) 0.00Hz 1
zwalniania 2
Wysoki priorytet rozkazu _

F08.30 | biegu prébnego z 0: nieaktywny 0 1
terminala 1: aktywny
Prég czestotliwosci

F08.31 wyjéciowej 1 0.00Hz~F00.03(czestotliwos¢ maksymalna) 50.00Hz 1
Zakres detekcji wokot

F08.32 | 1 rogu czestotliwosc 1 0.0%~100.0% (wartosci F00.03) 0.0% 1
Prég czestotliwosci

F08.33 wyjéciowej 2 0.00Hz~F00.03(czestotliwos¢ maksymalna) 50.00Hz 1
Zakres detekcji wokot

F08.34 | | rogu czestotliwosc 2 0.0%~100.0% (wartosci F00.03) 0.0% 1
Prég detekcji pradu

F08.35 wyjfégciowegi) P 0.0%~300.0%(pradu znamionowego silnika) 5.0% 1
Opodznienie detekcji

F08.36 | przekroczenia progu 0.01s~600.00s 0.10s 1
pradu wyjsciowego

F08.37 | Prég nadpradowy wyjscia | 0-0% (brak detekcji) 200.0% 1

0.1%~300.0%(znamionowego pradu silnika)

Opoznienie detekcji

F08.38 | przekroczenia progu 0.00s~600.00s 0.00s 1
nadpradowego

F08.39 | Prog natezenia pradu 1 0.0%~300.0%(pradu znamionowego silnika) 100.0% 1
Zakres detekcji wokot

F08.40 progu natezenia 1 0.0%~300.0%(pradu znamionowego silnika) 0.0% 1

F08.41 | Prog natezenia pradu 2 0.0%~300.0%(pradu znamionowego silnika) 100.0% 1

F08.42 Zakres detekcji wokot 0.0% 1

progu natezenia 2

0.0%~300.0%(pradu znamionowego silnika)




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
F08.43 | Funkcja czasomierza 0: nieaktywna 0 1
1: aktywna
0: F08.45
1: wejscie All
F08.44 | Zrédto zliczanego czasu 2: wejdcie Al2 0 1
3: wejscie Al3
(100% wejscia analogowego jest
réwnowazne warto$ci F08.45)
F08.45 | Zliczany czas 0.0Min~6500.0Min 0.0Min 1
Dolna granica napiecia
F08.46 wejsciowego All 0.00V~F08.47 3.10V 1
Gérna granica napiecia
K08.47 wejSciowego All F08.46~10.00V 6.80V 1
F08.48 Prég temperatury . . 750(C 1
' radiatora falownika 0°C~100°C
F08.49 | Tryb pracy wentylatora 0: tylko w czasie pracy falownika 0 1
1: praca ciaggla
F08.50 | Czestotliwos¢ wznowienia | F08.52~F00.03 0.00Hz 1
F08.51 | Opdznienie wznowienia 0.0s~6500.0s 0.0s 1
F08.52 | Czestotliwos$¢ uspienia 0.00Hz~F08.50 0.00Hz 1
Opodznienie przejscia w
F08.53 | tan uspienia 0.0s~6500.0s 0.0s 1
Maksymalny tgczny czas .
F08.54 pracyy yraeny 0.0Min~6500.0Min 0.0Min | 1
Goérna granica
czestotliwosci
F08.55 przelgczania cyfrowego 0.00Hz~15.00Hz 12.00Hz 1
PWM
F08.56 | Typ modulacji PWM 0: asynchroniczna 0 1
1: synchroniczna
F08.57 Typ kompensacji strefy 0: brak kompe_nsacji " "
. martwej 1: kompensacja typu 1
2: kompensacja typu 2
Wypetnienie losowego 0: losowy PWM wytaczony
F08.58 PWM 1~10: wypelnienie losowego PWM o zadanej 0 1
czestotliwo$ci nosnej
F08.59 Zabezpieczenie 0: wylaczone 1 1
nadpradowe 1: wiaczone
Kompensacja detekc;ji
F08.60 pradu 0~100 > 1
Poziom zbyt niskiego 0
F08.61 napiecia 60.0%~140.0% 100.0% 1
0: brak optymalizacji
F08.62 | Tryb optymalizacji SVC 1 1

1: optymalizacja typu 1
2: optymalizacja typu 2




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ

Korekta czasu strefy 0

F08.63 martwej 100%~200% 150% 1
Poziom zbyt wysokiego Zaleznie

F08.64 napiecia 200.0V~2500.0V od modelu 1

Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
Grupa F09: Btedy i zabezpieczenia

F09.00 Zabezpieczenie p}”,ze.d 0: wylaczone 1 1
utratg fazy na wejsciu 1: wiaczone

F09.01 Zabezpieczenie prlze.d 0: wylaczone 1 1
utratg fazy na wyjsciu 1: wlaczone
Zachowanie falownika po | (: ez zmian

F09.02 | chwilowej utracie 1: zwolnienie 0 1
zasilania 2:zwolnienie do zatrzymania
Czas narastania napiecia

F09.03 | po chwilowej utracie 0.0s~100.0s 0.50s 1
zasilania
Napieciowy prog utraty

F09.04 | iania 60.0%~100.0%(napiecia szyny DC) 80.0% 1
Ttumienie wzrostu

F09.05 | napigcia szyny DCw 0~100 0 1
trakcie zwalniania
Maksymalne dopuszczalne ) o

F09.06 | napiecie szyny DC w 120%~150%(nominalnego napiecia szyny 130% 1
trakcie zwalniania DC)
Ttumienie wzrostu
natezZenia pradu

£09.07 wyjSciowego w trakcie 0~100 20 1
przyspieszania/zwalniania
Maksymalne dopuszczalne

F09.08 nat_q,Z(.anie pradu _ 100%~200%(nominalnego natgzenia pradu 150% 1
wyj$ciowego w trakcie wyjéciowego)
przyspieszania/zwalniania

F09.09 | OStrzezemie 0: wylaczone 1 1
przecigzeniowe silnika 1: wiaczone
Poziom wyzwolenia

F09.10 | ostrzezenia 0.20~10.00 1.00 1
przecigzeniowego silnika

F09.11 Czas detekcji ostrzeZenia 50%~100% 80% 1

przeciazeniowego silnika




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
Zabezpieczenie przed
F09.12 | spadkiem obcigzenia 0: wyfaczone 0 1
silnika 1: wiaczone
Prég detekcji spadku
F09.13 obciazenia 0.0~100.0%(pradu znamionowego silnika) 10.0% 1
Czas detekcji spadku
F09.14 obciazenia 0.0s~60.0s 1.0s 1
Prég detekcji nadmiernej
F09.15 predkosci 0.0%~50.0%(czestotliwosci maksymalnej) 20.0% 1
Czas detekcji nadmiernej
F09.16 predkosci 0.0s~60.0s 1.0s 1
Prég detekcji nadmiernego
£09.17 uchybu predkosci 0.0%~50.0%(czestotliwosci maksymalnej) 20.0% 1
Czas detekcji nadmiernego
K09.18 uchybu predkosci 0.0s~60.0s >0s 1
Liczba automatycznych
F09.19 | 12 sowan bledow 0~20 0
Czas pomiedzy
wystgpieniem btedu a jego
F09.20 automatycznym 0.1s~100.0s 1.0s 1
skasowaniem
0: swobodne zatrzymanie
1: zatrzymanie zgodne z wybranym trybem
2: kontynuacja pracy
F09.21 Zachow.ani.e wprzypadku | Cyfra jednosci: przeciazenie silnika(E007) 00000 1
wystapienia btedu 1 Cyfra dziesigtek: utrata fazy na wej$ciu(E012)
Cyfra setek: utrata fazy na wyjsciu(E013)
Cyfra tysiecy: btad zewnetrzny(E00d)
Cyfra dziesiatek tysiecy: btad
komunikacji(E018)
Cyfra jednosci: btad enkodera lub karty PG
(E026)
0: swobodne zatrzymanie
Cyfra dziesiatek: btad odczytu-zapisu
; EEPROM(E021
F09.22 Zachowanie w przypadku ( ) 00000 1

wystgpienia btedu 2

0: swobodne zatrzymanie
1: zatrzymanie zgodne z wybranym trybem

Cyfra setek: zarezerwowana

Cyfra tysiecy: przegrzanie silnika(E036)
Cyfra dziesiatek tysiecy: Osiggniecie limitu
tacznego czasu pracy(E020)




Kod

Nazwa

Zakres

Nast.fabr.

Typ

F09.23

Zachowanie w przypadku
wystapienia btedu 3

Cyfra jednosci: zarezerwowana
Cyfra dziesigtek: zarezerwowana

Cyfra setek: Osiggniecie limitu tacznego czasu
w stanie wigczonym

0: swobodne zatrzymanie

1: zatrzymanie zgodne z wybranym trybem
2: kontynuacja pracy

Cyfra tysiecy: brak obcigzenia(E030)

0: swobodne zatrzymanie

1: wyhamowanie do zatrzymania

2: kontynuacja pracy z czestotliwo$cig réwna
7% czestotliwos$ci znamionowej do momentu
pojawienia sie obcigZenia

Cyfra dziesiatek tysiecy: utrata sygnatu
sprzezenia zwrotnego regulacji PID w trakcie
pracy(EO2E)

0: swobodne zatrzymanie

: zatrzymanie zgodne z wybranym trybem

: kontynuacja pracy

00000

F09.24

Zachowanie w przypadku
wystagpienia btedu 4

: swobodne zatrzymanie
: zatrzymanie zgodne z wybranym trybem
: kontynuacja pracy

N = OIN =

Cyfra jednosci: zbyt duzy uchyb
predkosci(E034)

Cyfra dziesiatek: zbyt wysoka predkos¢
silnika(E035)

Cyfra setek: blad pozycji poczatkowej(E037)

000

F09.26

Czestotliwo$¢ pracy w
przypadku kontynuacji
pracy po wystgpieniu
btedu

: czestotliwo$c¢ aktualna

: czestotliwo$¢ zadana

: gorna granica czestotliwosci
: dolna granica czestotliwo$ci
: F08.56

F09.27

Aktualny btad

: brak btedu

: wysoki prad podczas przyspieszania(E004)
: wysoki prad podczas zwalniania(E005)

: wysoki prad przy statej predkosci(E006)
4: wysokie napiecie podczas przyspieszania
(E002)

5: wysokie napiecie podczas zwalniania
(E00A)

6: wysokie napiecie przy statej predkosci
(E003)

7: niskie napiecie szyny DC (E001)

8: przeciazenie silnika (E007)

9: przecigzenie falownika(E008)

10: utrata fazy na wejs$ciu(E012)

11: utrata fazy na wyjsciu(E013)

12: przegrzanie modutu IGBT(EQOE)

WN RO WNRFRO




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
13: przecigzenie rezystancji
buforujacej(E014)
14: btad stycznika(E017)
15: btad zewnetrzny(E00d)
16: btad komunikacji(E018)
17: btad detekcji natezenia pradu(E015)
18: btad samodostrajania(E016)
19: osiggniecie limitu tacznego czasu pracy
(E020)
20: btad odczytu-zapisu EEPROM(EOOF)
21: zwarcie z uziemieniem(E023)
22: utrata sygnatu sprzezenia zwrotnego
regulacji PID w trakcie pracy(E02E)
23: blad enkodera/karty PG(E026)
24: btad sprzetowy falownika(E033)
25: osiggniecie limitu facznego czasu w stanie
wiaczonym(E029)
26: zbieganie obcigzenia do 0(E030)
27: przecigzenie modutu IGBT(E032)
28: duzy uchyb predkosci(E034)
29: blad przetaczania miedzy
silnikami(E038)
30: za wysoka predkos¢ silnika(E035)
31: przegrzanie silnika(E036)
32: blad pozycji poczatkowej(E037)
F09.28 | Przedostatni blad R - 2
F09.29 | Przed-przedostatni blad R - 2
Czestotliwo$¢ w
F09.30 | momencie wystgpienia - - 2
ostatniego btedu
Natezenie pradu
F09 31 Wyjéciowego w momencie ] i 2
wystgpienia ostatniego
btedu
Napiecie szyny DC w
F09.32 | momencie wystgpienia - - 2
ostatniego btedu
Stan terminalu
F09 33 wejéciowego w momencie ) i 2
wystgpienia ostatniego
btedu
Stan terminalu
F09 34 wyjéciowego w momencie ) i 2
wystgpienia ostatniego
btedu
Stan falownika w
F09.35 | momencie wystgpienia - 2

ostatniego btedu




Kod

Nazwa

Zakres

Nast.fabr.

Typ

F09.36

Czas w stanie wlgczonym
W momencie wystgpienia
ostatniego btedu

F09.37

Czas pracy w momencie
wystapienia ostatniego
btedu

F09.38

Czestotliwos¢é w
momencie wystapienia
przedostatniego btedu

F09.39

Natezenie pradu
wyj$ciowego w momencie
wystapienia
przedostatniego btedu

F09.40

Napiecie szyny DCw
momencie wystgpienia
przedostatniego btedu

F09.41

Stan terminalu
wejSciowego w momencie
wystapienia
przedostatniego btedu

F09.42

Stan terminalu
wyj$ciowego w momencie
wystapienia
przedostatniego btedu

F09.43

Stan falownika w
momencie wystapienia
przedostatniego btedu

F09.44

Czas w stanie wigczonym
w momencie wystgpienia
przedostatniego btedu

F09.45

Czas pracy w momencie
wystgpienia
przedostatniego btedu

F09.46

Czestotliwo$¢ w
momencie wystgpienia
przed-przedostatniego
btedu

F09.47

Natezenie pradu
wyj$ciowego w momencie
wystgpienia
przed-przedostatniego
btedu

F09.48

Napiecie szyny DC w
momencie wystapienia
przed-przedostatniego
btedu




Kod

Nazwa

Zakres

Nast.fabr.

Typ

F09.49

Stan terminalu
wejSciowego w momencie
wystgpienia
przed-przedostatniego
btedu

F09.50

Stan terminalu
wyj$ciowego w momencie
wystgpienia
przed-przedostatniego
btedu

F09.51

Stan falownika w
momencie wystgpienia
przed-przedostatniego
btedu

F09.52

Czas w stanie wigczonym
w momencie wystgpienia
przed-przedostatniego
btedu

F09.53

Czas pracy w momencie
wystapienia
przed-przedostatniego
btedu

F09.54

Sprawdzenie zwarcia
silnika z uziemieniem w
momencie wigczenia
falownika

0: wytaczone
1: wlgczone

F09.55

Stan terminala
wyj$ciowego po
automatycznym
kasowaniu btedu

0: wylaczony
1: wilgczony

F09.56

Czestotliwo$¢ awaryjna

0.0%~100.0%(czestotliwosci maksymalnej)

100.0%

F09.57

Typ czujnika temperatury
silnika

0: brak czujnika
1: czujnik PT100
2: czujnik PT1000

F09.58

Poziom wyzwolenia
zabezpieczenia przed
przegrzaniem silnika
silnika

0°C~200°C

110°

F09.59

Poziom wyzwolenia
ostrzezenia przed
przegrzaniem silnika

0°C~200°C

90°

F09.60

Wstrzymanie pracy na
czas zbadania
przekroczenia
napieciowego progu
utraty zasilania

F09.04~100%

90%




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
Grupa F10: Parametry regulacji PID
0: klawiatura(F10.01)
1: wejscie All
Zrbdto wartosci zadanej 2: wejscie Al2
F10.00 | oolacii 3: wejscie A3 0 1
4: wejscie impulsowe (HDI)
5: RS485
6: tryb pracy wielopredko$ciowej
F10.01 | Cyfrowa warto$¢ zadana 0.0~100.0% 50.0% 1
0: wejscie Al1
1: wejscie Al2
2: wejscie Al3
Zrédto sygnatu sprzezenia | 5* Al1-Al2
F10.02 zwrotnego 4: wejscie impulsowe (HDI) 0 1
5: RS485
6: AI1+AI2
7: MAX(|AI1[,|AIZ])
8: MIN(JAI1],|AIZ])
F10.03 Che_lya.kter sygnatu 0: prosty 0 1
wyjsciowego regulatora 1: odwrécony
Zakres sygnatu sprzezenia
F10.04 ZWrotnego 0~65535 1000 1
F10.05 Wzmocnienie 20.0 1
' proporcjonalne Kp1 0.0~100.0 '
F10.06 | Czas catkowania Til 0.01s~10.00s 2.00s 1
F10.07 | Czas rozniczkowania Td1 | 9.000s~10.000s 0.000s 1
Gorna granica
F10.08 | czestotliwosci obrotow w 0.00~F00.03(czestotliwo$¢ maksymalna) 2.00Hz 1
kierunku odwrotnym
Wymagana doktadno$¢
F10.09 | regulacji w stanie 0.0%~100.0% 0.0% 1
ustalonym
Ograniczenie sktadowej 0
F10.10 rozniczkowe 0.0%~100.0% 0.10% 1
Czas narastania sygnatu
F10.11 | odniesienia do wartosci 0.00s~650.00s 0.00s 1
zadanej
Czas filtracji sygnatu
F10.12 sprzezenia zwrotnego 0.00s~650.00s 0.00s 1
Czas filtracji sygnatu
F10.13 | wyjSciowego regulatora 0.00s~60.00s 0.00s 1
PID
Wzmocnienie
F10.15 proporcjonalne Kp2 0.0~100.0 200 1
F10.16 | Czas catkowania Ti2 0.01s~10.00s 2.00s 1




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
F10.17 | Czas rézniczkowania Td2 0.000s~10.000s 0.000s 1
_ 0: bez przetaczania
F10.18 Wfa\runek prze%qczen‘la 1: poprzez terminal wewnetrzny 0 1
migdzy regulatorami 2: automatyczne przetaczenie w oparciu o
uchyb regulacji
Prég uchybu dokonujacy 0
F10.19 przetaczenia 1 0.0%~F10.20 20.0% 1
Prég uchybu dokonujacy 0
F10.20 przelaczenia 2 F10.19~100.0% 80.0% 1
Poczatkowa wartos¢
F10.21 | sygnatu wyjsciowego 0.0%~100.0% 0.0% 1
regulatora PID
Czas podtrzymania
poczatkowej wartosci
F10.22 sygnatu wyj$ciowego 0.00s~650.00s 0.00s 1
regulatora PID
Maksymalna odchytka
sygnatu wyj$ciowego o
F10.23 regulatora przy ruchu do 0.00%~100.00% 1.00% 1
przodu
Maksymalna odchytka
sygnatu wyj$ciowego o
F10.24 regulatora przy ruchu do 0.00%~100.00% 1.00% 1
tytu
Cyfra jednosci: separacja catkowania
0: niedozwolona
1: dozwolona
F10.25 | Tryb catkowania 00 1
Cyfra dziesigtek: catkowanie po osiggnieciu
warto$ci zadanej
0: kontynuacja catkowania
1: zatrzymanie czes$ci catkujacej
Prog detekcji utraty .
F10.26 | sygnatu sprzezenia 0.0%: bez detekcji utraty sygnatu 0.0% 1
zwrotnego 0.1%~100.0%
Czas detekgcji utraty
F10.27 | sygnatu sprzezenia 0.0s~20.0s 0.0s 1
zwrotnego
F10.28 Praca regulatora po 0: zatrzymanie regulatora 0 1

zatrzymaniu

1: kontynuacja regulacji




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
Grupa F11: Czestotliwos$¢ wahniecia, odlegtos¢ i licznik
Podstawa do wyznaczenia S
F11.00 | amplitudy czestotliwosci | 0: czestotliwo$¢ Srodkowa 0 1
wahniecia 1: czestotliwo$¢ maksymalna
Amplituda czestotliwosci
F11.01 | hniecia 0.0%~100.0% 0.0% 1
Amplituda czestotliwosci
F11.02 skoku 0.0%~50.0% 0.0% 1
F11.03 | Okres wahnie¢ 0.1s~3000.0s 10.0s 1
Wspétczynnik czasu 0
F11.04 narastania fali tréjkatne;j 0.1%~100.0% >0.0% 1
F11.05 | Odlegtos$¢ zadana 0m~65535m 1000m 1
F11.06 | Odlegtos¢ aktualna 0m~65535m Om 1
F11.07 | Liczba impulsow nametr | 0.1~6553.5 100.0 1
F11.08 | Zadana wartos¢ licznika 1~65535 1000 1
F11.09 | Docelowa wartos¢ licznika | 165535 1000 1
Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
Grupa F12: Sterownik PLC, praca wielopredkoSciowa
0: zatrzymanie po ukonczeniu jednego cyklu
pracy falownika
F12.00 | Tryb pracy PLC 1: zachowanie koficowych wartosci rejestrow 0 1
po ukoniczeniu jednego cyklu pracy falownika
2: powtdrzenie po ukonczeniu cyklu pracy
falownika
Cyfra jednosci: podtrzymanie po utracie
zasilania
0: nie
1: tak
F12.01 | Podtrzymanie wartosci 00 1
Cyfra dziesigtek: podtrzymanie po
zatrzymaniu
0: nie
1: tak
F12.02 | Predkos¢ 0 -100.0%~+100.0% 0.0% 1
F12.03 | Predkos¢ 1 -100.0%~+100.0% 0.0% 1
F12.04 | Predkos¢ 2 -100.0%~+100.0% 0.0% 1
F12.05 | Predkos¢ 3 -100.0%~+100.0% 0.0% 1
F12.06 | Predkosc¢ 4 -100.0%~+100.0% 0.0% 1




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
F12.07 | Predkos¢ 5 -100.0%~+100.0% 0.0% 1
F12.08 | Predkos¢ 6 -100.0%~+100.0% 0.0% 1
F12.09 | Predkos¢ 7 -100.0%~+100.0% 0.0% 1
F12.10 | Predkos¢ 8 -100.0%~+100.0% 0.0% 1
F12.11 | Predko$¢ 9 -100.0%~+100.0% 0.0% 1
F12.12 | Predkos¢ 10 -100.0%~+100.0% 0.0% 1
F12.13 | Predkos¢ 11 -100.0%~+100.0% 0.0% 1
F12.14 | Predkos¢ 12 -100.0%~+100.0% 0.0% 1
F12.15 | Predkos¢ 13 -100.0%~+100.0% 0.0% 1
F12.16 | Predkos¢ 14 -100.0%~+100.0% 0.0% 1
F12.17 | Predkos¢ 15 -100.0%~+100.0% 0.0% 1
F12.18 | Czas pracy z predkoscia 0 | 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) 1
Czas przyspieszania lub

F12.19 | zwalniania przy pracy z 0~3 0 1
predkoscig 0

F12.20 | Czas pracy z predkoscia 1 | 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) 1
Czas przyspieszania lub

F12.21 | zwalniania przy pracy z 0~3 0 1
predkoscia 1

F12.22 | Czas pracy z predkoscia 2 | 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) 1
Czas przyspieszania lub

F12.23 | zwalniania przy pracy z 0~3 0 1
predkoscia 2

F12.24 | Czas pracy z predkoscia 3 | 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) 1
Czas przyspieszania lub

F12.25 | zwalniania przy pracy z 0~3 0 1
predkoscia 3

F12.26 | Czas pracy z predkosciag 4 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) 1
Czas przyspieszania lub

F12.27 | zwalniania przy pracy z 0~3 0 1
predkosciag 4

F12.28 | Czas pracy z predkoscia 5 | 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) 1
Czas przyspieszania lub

F12.29 | zwalniania przy pracy z 0~3 0 1
predkoscig 5

F12.30 | Czas pracy z predkoscia 6 | 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) 1
Czas przyspieszania lub

F12.31 | zwalniania przy pracy z 0 1

predkoscia 6

0~3




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ

F12.32 | Czas pracy z predkoscia 7 | 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) 1
Czas przyspieszania lub

F12.33 | zwalniania przy pracy z 0~3 0 1
predkoscia 7

F12.34 | Czas pracy z predkoscia 8 | 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) 1
Czas przyspieszania lub

F12.35 | zwalniania przy pracy z 0~3 0 1
predkoscia 8

F12.36 | Czas pracy z predkoscia 9 | 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) 1
Czas przyspieszania lub

F12.37 | zwalniania przy pracy z 0~3 0 1
predkoscia 9

F12.38 | Czas pracy z predkoscia 10 | 0,0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) 1
Czas przyspieszania lub

F12.39 | zwalniania przy pracy z 0~3 0 1
predkoscia 10

F12.40 | Czas pracy z predkoscia 11 | 0,0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) 1
Czas przyspieszania lub

F12.41 | zwalniania przy pracy z 0~3 0 1
predkoscig 11

F12.42 | Czas pracy z predkoscia 12 | 9,0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) 1
Czas przyspieszania lub

F12.43 | zwalniania przy pracy z 0~3 0 1
predkoscig 12

F12.44 | Czas pracy z predkoscia 13 | 0,0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) 1
Czas przyspieszania lub

F12.45 | zwalniania przy pracy z 0~3 0 1
predkoscig 13

F12.46 | Czas pracy z predkoscia 14 | 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) 1
Czas przyspieszania lub

F12.47 | zwalniania przy pracy z 0~3 0 1
predkoscig 14

F12.48 | Czas pracy z predkoscia 15 | 0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) 1
Czas przyspieszania lub

F12.49 | zwalniania przy pracy z 0~3 0 1
predkoscig 15

F12.50 Jednostka czasu pracy 0:s 0 1

wielopredkos$ciowej

1:h




Kod

Nazwa

Zakres

Nast.fabr.

Typ

F12.51

Zr6dto wartosci
predkosci 0

:F12.02

: wejscie All

: wejScie Al2

: wejscie Al3

: wejScie impulsowe HDI

: regulator PID

: czestotliwo$¢ zadana z klawiatury
(F00.01), modyfikowana przyciskiem
GORA/DOL

NUT D WDN = O

Kod

Nazwa

Zakres

Nast.fabr.

Typ

Grupa F13: Parametry komunikacyjne

F13.00

Adres lokalny

1~9, 0 jest adresem nadawczym

F13.01

Szybkos$¢ komunikacji

: 300BPS

: 600BPS

: 1200BPS

: 2400BPS

: 4800BPS

: 9600BPS

: 19200BPS
: 38400BPS
: 57600BPS
: 115200BPS

F13.02

Format danych

: 8-N-2
: 8-E-1
: 8-0-1
: 8-N-1

WINRPRPR OO UTLDAWNRFRO

F13.03

Opodznienie odpowiedzi

Oms~20ms

2ms

F13.04

Limit oczekiwania

0.0: brak oczekiwania
0.1s~60.0s

0.0s

F13.05

Wybér protokotu Modbus

0: protokoét niestandardowy
1: protokdt standardowy

F13.06

Rozdzielczo$¢ pradowa
funkcji odczytu

0:0.01A
1: 0.1A




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
Grupa F15: Parametry silnika 2
0: silnik asynchroniczny o statej
F15.00 | Wybér typu silnika czestotliwosci 0 2
1: silnik asynchroniczny o zmiennej
czestotliwosci
: Zaleznie
F15.01 | Moc znamionowa 0.1kW~1000.0kW od modelu 2
C . Zaleznie
F15.02 | Czestotliwos¢ znamionowa | 0.01Hz~F00.03(czestotliwosé maksymalna) | od modelu | 2
. . Zaleznie
F15.03 | Predko$¢ znamionowa 1rpm~65535rpm od modelu 2
o . Zaleznie
F15.04 | Napigcie znamionowe 1V~2000V od modelu 2
0.01A~655.35A dla falownikéw o mocy o
F15.05 | Prad znamionowy mniejszej lub rownej 55kW Zaleznie 2
0.1A~6553.5A dla falownikéw o mocy od modelu
powyzej 55kW
0.001Q~65.535( dla falownikéw o mocy o
F15.06 | Rezystancja stojana mniejszej lub rownej 5S5kW Zaleznie 2
0.00010~6.5535Q dla falownikéw o mocy | ©d modelu
powyzej 55kW
0.001Q~65.535( dla falownikéw o mocy o
F15.07 | Rezystancja wirnika mniejszej lub rownej 55kW Zaleznie 2
0.00010~6.5535Q dla falownikéw o mocy | ©d modelu
powyzej 55kW
o o 0.01lmH~655.35mH dla falownikéw o mocy o
F15.08 Reaktancja _mdukcy]nosa mniejszej lub réwnej 55kW Zaleznie 5
rozproszenia 0.001mH~65.535mH dla falownikéw o od modelu
mocy powyzej 55kW
o o 0.1mH~6553.5mH dla falownikéw o mocy o
F15.09 Real.<tanqe_1 indukcyjnosci mniejszej lub réwnej 55kW Zaleznie 5
wzajemnej 0.01mH~655.35mH dla falownikéw o mocy | ©d modelu
powyzej 55kW
o 0.01A~F02.05dla falownikéw o mocy o
F15.10 Nat.qz.enlfe pradu przy braku mniejszej lub réwnej 55kW Zaleznie 2
obcigzenia 0.1A~F02.05 dla falownikéw o mocy od modelu
powyzej 55kW
F15.27 | Typ enkodera 0: enkoder ABZ 0 2
1: enkoder UVW
F15.28 | Wybor karty PG 0: QEP1 0 2
Liczba impulséw enkodera
F15.29 na peten obroét 1~65535 2500 2
F15.30 Kierunek fazy AB enkodera | 0. do przodu 0 2
ABZ 1: do tytu
F15.31 | Kat mocowania enkodera 0.0°~359.9° 0.0° 2
Kierunek fazy UVW 0: do przodu
F15.32 enkodera UVW 0 2

1:do tytu




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
Offset katowy enkodera o
F15.33 UVW 0.0°~359.9° 0.0 2
F15.36 Czas detekcji uszkodzenia 0.0s: brak detekeji 0.0s 2
przewodu enkodera 0.1s~10.0s
Autodostrajanie 0: brak autodostrajania
F15.37 parametréw silnika 1: dynamiczne autodostrajanie 0 2
2: statyczne autodostrajanie
Wzmocnienie
F15.38 | proporcjonalne petli 1~100 30 1
predkos$ciowej 1
Czas catkowania petli
F15.39 predkosciowej 1 0.01s~10.00s 0.50s 1
Czestotliwos¢
F15.40 przelaczania 1 0.00Hz~F15.43 5.00Hz 1
Wzmocnienie
F15.41 | proporcjonalne petli 1~100 20 1
predkos$ciowe;j 2
Czas catkowania petli
F1542 | edkosciowej 2 0.01s~10.00s 1.00s 1
Czestotliwos¢
F15.43 przetaczania 2 F15.40~F00.03(czestotliwo$¢ maksymalna) 10.00Hz 1
Wzmocnienie $lizgowe o
F15.44 regulacji wektorowej 50%~200% 100% 1
Stata czasowa filtru petli
F15.45 predkosciowej 0.000s~0.100s 0.000s 1
Wzmocnienie regulacji
F15.46 nadmiernego pobudzenia 0~200 64 1
0: F15.48
1: All
Zrédto gérnej granicy 2: Al2
F15.47 | momentu w trybie regulacji 3: AI3_, o 0 1
predkosci 4: Wejscie impulsowe (HDI)
5: Komunikacja
6: MIN(AI1,AI2)
7: MAX(AI1,AI2)
Cyfrowa gérna granica
F15.48 | momentu w trybie regulacji | (.09%~200.0% 150.0% 1
predkosci
Proporcjonalne
F15.51 | wzmocnienie regulacji 0~60000 2000 1
pobudzenia
F15.52 Wzmocnienie catkowania 0~60000 1300 1

regulacji pobudzenia




Kod Nazwa Zakres Nast.fabr. | Typ
Proporcjonalne
F15.53 | wzmocnienie regulacji 0~60000 2000 1
momentu
Wzmocnienie catkowania
F15.54 regulacji momentu 0~60000 1300 1
F15.55 | Catkowanie wpetli 0: wytaczone 0 1
sprzezenia predkoSciowego | 1. wigczone
0: regulacja wektorowa bez generatora
Tryb regulacji pracy impulsow (SVC)
F15.61 silnika 2 1: regulacja wektorowa z generatorem 0 2
impulséw (FVC)
2: regulacja V/F
0: jak dla silnika 1
Czas przyspieszania 1: Czas przyspieszania/zwalniania 1
F15.62 i zwalniania silnika 2 2: Czas przyspieszania/zwalniania 2 0 1
3: Czas przyspieszania/zwalniania 3
4: Czas przyspieszania/zwalniania 4
F1563 | Wzmocnienie momentu 0.0%: wzmocnienie automatyczne Zaleznie 1
) silnika 2 0.1%~30.0% od modelu
Wzmocnienie ttumienia Zaleznie
F15.65 drgan silnika 2 0~100 od modelu 1




